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CYME電力系統解析ソフト

ウェアの「過渡安定度解

析」モジュールは、電力系

統の電気機械的過渡現象

をシミュレーションするため

の専用モジュールです。機

器および制御モデルの広

範なライブラリ、ユーザー定

義の制御モデルの組み込

み機能、非常に順応性の

高いユーザーインターフェ

ース、そして強力なグラフィ

ック機能が特徴です。 

このモジュールは、同時陰的台

形積分法を用いて、ネットワー

ク、機器、および制御装置の方

程式を解きます。制御装置のス

テップ応答を試験する機能、なら

びにシステム機器や制御装置の

ユーザー定義のモデリング機能

がサポートされています。 

あらゆる平衡・不平衡ネットワー

クの初期電圧プロファイルが、平

衡電力潮流アルゴリズム、すな

わち、ニュートン-ラプソン法また

は高速分割（Fast Decoupled）法

で計算されます。「過渡安定度

解析」モジュールのシミュレーシ

ョンは、等価平衡三相ネットワー

クにも対応します。 

解析機能 

 LLL、L-G、LL、および LL-Gの

各故障の適用および除去 

 発電機、電動機、および電子

的に結合された発電装置に対

する制御パラメータの全体的

な設定 

 線路切替と線路再閉路 

 単極切替（線路の帯電効果を

含む） 

 負荷制限と負荷追加 

 発電損失 

 線路、ケーブル、および変圧器

の切断 

 保護装置の引き外しと再閉路 

 発電機の周波数依存モデリン

グ 

 複数の公称周波数からなるネ

ットワーク 

 シミュレーション途中の特定機

器の監視機能 

 個々の母線または系統全体に

おける、電圧と周波数の関数

としての負荷モデリング 

 静止型無効電力補償装置の

制御機器の切断 

 分流器の追加と除去 

 直入または補助装置による誘

導電動機の始動と停止 

 直入または補助装置による同

期電動機の始動 

 操作およびその時間的順序の

自動検証 

 機器および制御装置データの

検査 

 シミュレーション途中の積分ス

テップ変更機能 

 シミュレーションの一時中断と

リスタート機能 

 制御装置の設定値と解析パラ

メータに対する範囲の検証 
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械的過渡現象のシミュレー

ション 

制御モデルライブラリ 

「過渡安定度解析」モジュールの

制御モデルライブラリは、機器と

それらの制御装置の動的モデル

からなる広範なライブラリです。

これには、公表されている学会

誌や論文にあるような、パラメー

タのデフォルト値、それらの説

明、およびブロック図が含まれて

います。 

以下の制御モデルが含まれてい

ます。 

 円筒型および突極型の発電機 

 磁気飽和を考慮した励磁系の

モデリング（IEEE®規格準拠） 

 系統安定化装置 

 水力、火力、ディーゼル、およ

びガスの各タービンからなる調

速機モデル 

 静止型無効電力補償装置の

詳細モデリング 

 不足電圧リレー、不足周波数

リレー、周波数ドループリレ

ー、および過電流リレーのモデ

リング 

 単一リセット時間の再閉路な

ど、典型的な循環型のトリップ

特性を有するインピーダンス継

電器 

 誘導電動機モデル（周波数依

存のモデリング） 

 風力エネルギー変換システム

（WECS）、太陽光発電（太陽電

池）、燃料電池、およびマイク

ロタービン発電機など、分散型

電源の動的モデリング 

ユーザー定義のモデリング 

「過渡安定度解析」モジュールの

特徴は、多数ある既存のシステ

ム機器や制御装置の制御モデ

ルをユーザーが拡張できる点で

あり、ユーザー定義のモデリン

グ機能を用いて、どのような制

御系でもモデル化することが可

能です。 

ユーザー定義のモデリングアプ

ローチは、ユーザー定義の方程

式を解くという前提に基づいてい

ます。プログラムには、任意の制

御方式（系統全体にわたる運用

を含む）をモデル化するために

必要な基本関数と、構成単位と

なる制御モデルの広範なライブ

ラリが用意されています。 

モデルは簡単なテキストエディタ

で作成することができ、新しいモ

デルをライブラリに組み込むた

めにソフトウェアを再コンパイル

する必要もありません。 

 

制御モデルのライブラリは、非常

に柔軟に設計されているため、

内蔵のユーザー定義のモデリン

グ機能を用いて作成したどのよ

うな制御モデルもライブラリに読

み込むことができます。これに

は、PSAF ソフトウェア用に以前

に作成したモデルや、モデルの

検討のために CYME ソフトウェ

アのライブラリに追加する必要

のある新規モデルなどがありま

す。さらに、動的モデルのブロッ

ク図を、ビットマップイメージのフ

ォーマットで読み込むことが可能

です。 

分散型エネルギー資源の動的

モデリング機能 

「過渡安定度解析」モジュールに

は、風力エネルギー変換システ

ム（WECS）、太陽光発電、燃料

電池、マイクロタービン発電機な

ど、分散型エネルギー資源

（DER）機器の広範なモデリング

機能があります。また、先進の

解析アルゴリズムによって、この

種の設備から成る電力系統の

検討に必要なツールが提供され

ています。 
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弊社のソーシャルメディアをフォローして、最

新の製品・サポート情報を入手してください。 
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